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Jaroslav Hekl

Tematicka oblast

Elektrotechnika v praxi

3.
Datum tvorby 19.-20.8.2013
Anotace — dané téma fesi otazku Reverzace motoru stykaci
Vystup Zaci znaji problematiku reverzace motoru stykacéi a jeji vyuZiti v praxi.
Druh ucebniho Prezentace. Seznamuje zaky a dava jim zakladni prehled z oblasti stykacovych
materialu kombinaci pf¥i spousténi asynchronniho motoru

Pokud neni uvedeno jinak, uvedeny material je z vlastnich zdroju autora
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Reverzace trifazového asynchronniho elektromotoru
pomoci stykacové kombinace ovladané trojtlacitkem
nebo tremi tlacitky z jednoho mista

Funkce:

Stykacova reverzace slouzi ke zméné smyslu otaceni motoru
(vlevo nebo vpravo). Zména otacek se provadi zaménou dvou fazi.
V nasem zapojeni je zajisténa dvéma stykaci KM1 a KM2 k jejiz zaméné
dochazi na jejich silové casti. Stykace musi byt vzajemné blokovany.
Je-li vchodu KM1 nelze sepnout KM2 a obracené. Z tohoto dlivodu je
pred civku zapojen rozpinaci kontakt druhého stykace (pred civku KM1
rozpinaci kontakt KM2 a pred civku KM2 rozpinaci KM1)

Sepnutim tlacitka SB2.1 sepne civka KM1. Naskoci samodrzny
kontakt KM1 a stykac drzi v zapnuté poloze. Pres silové kontakty stykace
je napajen motor. Pokud je stykac KM1 v zapnuté poloze nelze tlacitkem SB3.1
sepnout stykac KM2, protoze pred jeho civkou je kontakt KM1.2 rozepnuty.
Zména nastane kdyz cervenym tlacitkem rozepneme obvod. KM1 odpadne
kontakt KM1.2 sepne. Nyni tladitkem SB3.1 sepneme civku stykace KM2 a motor
se toCi obracené. Kontakt KM2.2 brani sepnuti civky KM1 do doby, kdy dojde
k rozepnuti obvodu pomoci SB1.2



Schéma silové a ovladaci casti stykacové reverzace
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Stykacova reverzace pro spousténi elektromotoru ze dvou mist
s koncovymi spinaci v obou smérech.

- Levy i pravy chod motoru je signalizovan opticky

- Porucha je signalizovana zvukové

Zapojeni je podobné jako u ovladani z jednoho mista s tim, ze
rozpinaci tlaCitka (tlacitka, kterd jsou v klidu sepnutad) se zapojuji
do série a spinaci tlacitka (tlacitka, ktera jsou v klidu rozepnuta)
se zapojuji do ovladaciho obvodu paralelné.




Silova cast je stejna jako pri spousténi z jednoho mista
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Schéma silove casti:

4 3NPE 230:400V AC 50 Hz TN-S
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Radkové schéma ovladaci ¢asti

Schéma ovldadaci &asti:
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Seznam informacénich zdroju

STEPAN BERKA. Elektrotechnicka schémata a zapojeni 1.
Praha: BEN, 2008. ISBN 978-80-7300-229-9.
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